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Valikaine iildine kirjeldus

Kursuse jooksul omandatakse algteadmised robootikast ning algtasemel oskused (modelleerimine,
elektroonika, programmeerimine) erinevate robootika projektide 1dbi viimiseks. Samuti
omandatakse infootsioskused, mille abil oma teadmisi laiendada ning erinevate projektide
planeerimiseks ning labi viimiseks informatsiooni leida.

Kursuse jooksul kisitletavateks peateemadeks on:

Sissejuhatus valdkonda. Mdisted, teooria.
Raalprojekteerimine.

Algteadmised elektrist ja elektroonikast.
Digitaalloogika, algoritmid.
Programmeerimine.

Mikrokontrolleri kasutamine.

Erinevate andurite ja téiturite kasutamine.
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Info otsimine andmelehtedest ja veebist.

TalTechi 6ppeprogramm, millega valikaine seotud on

Elektroenergeetika ja mehhatroonika

Valikaine eesmérgid ja opiviljundid

1. Opilane oskab leida lisainformatsiooni veebist:
1.1. erinevate valdkondade kohta juurde dppimiseks,
1.2. erinevate komponentide kasutamiseks,

1.3. isiklike projektide planeerimiseks ja 14bi viimiseks.




2. Opilane valdab algtasemel teadmisi raalprojekteerimisest ja oskab vajadusel kiire

prototiitipimise kdigus juppe disainida.

3. Opilane valdab algtasemel teadmisi elektroonikast ning oskab ise lihtsamaid elektriskeeme

lugeda ja koostada.

4. Opilane oskab algtasemel kasutada mikrokontrollereid ning leiab vajadusel kasutamise kohta

lisainfot.

5. Opilane valdab algteadmisi digiloogika ja algoritmide kohta ning oskab koostada arvutile

arusaadavaid juhised soltumata programmeerimiskeelest.

Opilane maistab robootika projekti teostamiseks vajalikke tegevusi ning oskab projekti jaotada

teostatavateks tilesanneteks.

Loeng/seminar/opituba Labiviijad Maht
(akadeemilistes
tundides)

Sissejuhatus robootika valdkonda. Kenari Koonik 1

Sissejuhatus raalprojekteerimisse. Kenari Koonik 8

3D robotdetaili printimine ja ettevalmistus Kenari Koonik 1

Roboti jootmis ja komponentide {ihendamise t66d Kenari Koonik 3

Roboti kere testimine. Kiiberturvalisus (kiilalisesineja Kenari Koonik 2

Kaitseressursside Ametist)

Andurite ja liideste programmeerimine. Paigaldus Kenari Koonik 2

Testraja ldbimine ja roboti arendamised Kenari Koonik 2

Mikrokontrolleri kasutamine. Kenari Koonik 4

Digitaalsisendite ja -viljundite kasutamine. Kenari Koonik 2

Pdikesemudeli tutvustus. Kiilalisesineja Solaridest Kenari Koonik 2

Mootorite juhtimine PWM signaaliga Kenari Koonik 2

Arduino juhtplaadi programmeerimine Kenari Koonik 2

Roboti energia muundamine ja rakendamine Kenari Koonik 4

Hindamine ja kursuse lopetamise tingimused

Kursuse 16petamiseks tuleb sooritada koik kodutéod positiivse tulemusega.
Hindamise aluseks on kodutodde sooritus ning aktiivsus tunnis.




